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Firmenvorstellung
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AgroIntelli
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 Dänischer Hersteller des autonomen Geräteträger – ROBOTTI
 42 Mitarbeiter
 Von über 20 Jahren Forschung zum kommerziellen Produkt
 Kürzlich mehr als 14 Millionen Euro Eigenkapital erworben
 Stand 2022: Mehr als 30 Robottis weltweit verkauft 



 Österreichischer Produzent von Feldversuchstechnik
 Weltweit über 1000 Mitarbeiter
 Gründung im Jahr 1953, Umsatz 2021: 168 Mio. Euro
 Produktpalette: 

 Parzellenmähdrescher
 Parzellensämaschinen
 Softwarelösungen zum Datenmanagement
 Geräte für Bonitur, Düngung und Pflanzenschutz

Wintersteiger
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geo-konzept

LANDWIRTSCHAFT BERGBAU

 Lenkung
 Anbaugerätesteuerung
 Korrekturdienste
 Klima, Boden, Pflanze

 Sprengplanung durch Hard-
und Software 

 Bruchwand- und 
Bohrlochvermessung

MGISFORST

 Logistik
 GPS/GNSS
 Ernte

 Tablets, 
Handrechner

 GPS/GNSS –
Vermessung

FERNERKUNDUNGLASERSCANNING

 Terristrisches Laserscanning
 Mobile Vermessung
 Airborne

 UAV
 Sensoren (Multispektral-

Kameras etc.)
 Schädlingsbekämpfung
 Rehkitzerkennung
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 Planung des Versuches über Software MiniGIS 2

 Transfer der Parzellendaten auf Wintersteiger-Maschine

 Upload der Spurplanung in AgroIntelli-Onlineportal

Autonome Parzellenaussaat - Bestandteile
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 Planungssoftware fürs Versucheswesen

 Markierung von Parzellen und Fahrgassen

 Automatisierte Aussaat

 Automatisiertes Scoring

 Ertragskartierung

 Export aller Daten unabhängig von Hersteller- und Format

MinigGIS 2
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Planung und Upload des Versuches
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 Parzellen- und/oder Einzelreihenaussaat: Kombination von 
beiden Säsystemen auf einer Maschine

 Modularer Aufbau, einfaches Um- und Nachrüsten

 Flexibilität in der Parzellengestaltung durch
elektrischen Säantrieb

Wintersteiger Plot-/RowMotion
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 GeoLink ist Schnittstelle zwischen GPS-Systems des
Traktors / Trägerfahrzeug und Parzellensämaschine

 Liefert in Echtzeit die GPS-Position an Parzellensämaschine

 Unabhängigkeit vom Lenksystem des Traktors

 Kein externes Triggersignal (Remote Output) des Lenksystems 
erforderlich

Wintersteiger GeoLink
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ROBOTTI



ROBOTTI - Die Plattform
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ROBOTTI - Sicherheit
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ROBOTTI - Modelle
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ROBOTTI - Visualisierung
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Vielen Dank für Ihre 
Aufmerksamkeit!


