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Firmenvorstellung

AGROINTELLI

—
WINTERSTEIGER

Thinking about tomorrow.
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Agrolntelli

AGROINTELLI

= Danischer Hersteller des autonomen Geratetrager — ROBOTTI
= 42 Mitarbeiter

= Von Uber 20 Jahren Forschung zum kommerziellen Produkt

= Klrzlich mehr als 14 Millionen Euro Eigenkapital erworben

= Stand 2022: Mehr als 30 Robottis weltweit verkauft
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Wintersteiger

= Osterreichischer Produzent von Feldversuchstechnik
=  Weltweit Uber 1000 Mitarbeiter

=  Grundungim Jahr 1953, Umsatz 2021: 168 Mio. Euro
= Produktpalette:

=  Parzellenmahdrescher wINTERSTEIGER

" Parzellensamaschinen Thinking about tomorrow
=  Softwareldsungen zum Datenmanagement

=  Gerate fur Bonitur, Dingung und Pﬂanzenschutz
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geo-konzept

LANDWIRTSCHAFT BERGBAU

& geo-konzept
inventarisieren. kartieren. optimieren.
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Autonome Parzellenaussaat - Bestandteile

" Planung des Versuches uber Software MiniGIS 2
" Transfer der Parzellendaten auf Wintersteiger-Maschine

" Upload der Spurplanung in Agrolntelli-Onlineportal
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" Planungssoftware flrs Versucheswesen

" Markierung von Parzellen und Fahrgassen 2
" Automatisierte Aussaat

" Automatisiertes Scoring

" Ertragskartierung

" Export aller Daten unabhangig von Hersteller- und Format
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Planung und Upload des Versuches
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Wintersteiger Plot-/RowMotion

® Parzellen- und/oder Einzelreihenaussaat: Kombination von
beiden Sasystemen auf einer Maschine

® Modularer Aufbau, einfaches Um- und NachrUsten

" Flexibilitat in der Parzellengestaltung durch
elektrischen Saantrieb
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Wintersteiger Geolink

® Geolink ist Schnittstelle zwischen GPS-Systems des
Traktors / Tragerfahrzeug und Parzellensamaschine

" |jefert in Echtzeit die GPS-Position an Parzellensamaschine
® Unabhangigkeit vom Lenksystem des Traktors

" Kein externes Triggersignal (Remote Output) des Lenksystems
erforderlich
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ROBOTTI

Ein autonomer
Geratetrager fir:

v" Landwirtschaft
v Gemiiseanbau
v Forschung
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ROBOTTI - Die Plattform

"%1 Arbeitet autonom
(o o o]

@ Entwickelt fir Prazisionslandwirtschaft

Gewicht von 3 Tonnen — weniger Bodenverdichtung
Genaue und prazise RTK-Navigation

Dieselmotoren, Standard Hydraulik und Komponenten— Einfache Wartung

0¥ N

Standard Dreipunktaufnahme flir gdngige Anbaugerate
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o

Einer der sichersten Roboter auf dem Markt

®
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ROBOTTI - Sicherheit

CE-gekennzeichnet und entspricht der
EU-Maschinenrichtlinie

Sicherheitssystem, mit:

v

<N X X

GEO-Zaun

Notausschalter
LIDAR-Laserscanner
Druckempfindlicher StoRRfanger
Remote- und Online-Stopp
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Einer der sichersten Roboter auf dem Markt
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ROBOTTI - Modelle

= keine Zapfwelle
= externe Hydraulik-und Elektro Anschlisse

Dual engine 150D = Hydraulisch gesteuerter Allradantrieb

= 2 x Kubota 75 PS Dieselmotoren— einer flir den " Hochstgeschwindigkeit 8 km/h

= Betrieb max. 60 Stunden

= Kraftstoftank: 330 L

Antrieb und einer fur Zapfwelle + externe
Hydraulikanschlisse

= Hydraulisch gesteuerter Allradantrieb " Hydraulik: Bosch Rextroth
= Hochstgeschwindigkeit 8 km/h

= Betrieb max. 20 Stunden

= Kraftstoftank: 110 L

= Hydraulik: Poclain
ﬁl geo-konzept

nnnnnnnnnnnnnnn kartieren. optfimieren.

Kollitscher Feldrobotiktag 19.05.2022 14



Visualisierung
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